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1. PRINCIPIOS BASICOS QUE CONSIDERAR PARA EL POSICIONAMIENTO

Existen diversos métodos de posicionamiento GNSS con sus respectivas técnicas de obtencidn
de datos y postprocesos, el método relativo de posicionamiento GNSS se puede dividir en métodos
estaticos o cinematicos, los métodos estaticos se dividen en el método estatico relativo (més de
una hora de rastreo) y el método Estatico rapido también conocido como “Fast Static” (menos de
una hora de rastreo). Todos los métodos estaticos requieren un post procesamiento de los datos
GNSS para determinar con precision y exactitud su posicion real y correcta adicional que el equipo
se queda fijo en una determina posicion durante todo el tiempo de rastreo GNSS.

Los métodos cinematicos contienen el método NTRIP, RTK, PPK, Stop and Go entre otros, su
principal caracteristica es que nos entrega coordenadas en tiempo real y se utiliza un equipo movil
para determinar varios puntos a la vez.

Se debe considerar, que en funcién al tipo de posicionamiento que se realice en campo se
obtendran puntos de precision (medidas centimétricas) o de alta precision (medidas milimétricas).

1.1 POSICIONAMIENTO DIFERENCIAL

1.1.1.  Puntos de alta precision:

Para posicionar un punto de alta precisidn, el usuario debera enlazarse a una Red
Geodésica de primer o segundo orden, por lo general es la Red GNSS de Monitoreo
Continuo del Ecuador - REGME, a través de métodos estaticos o estaticos rapidos donde
la antena permanece fija en un punto por al menos una hora.

Dichos puntos requieren un postprocesamineto para obtener sus coordenadas finales de
precision basado en ajustes de correcciones de la base al mévil, efemérides precisas y
coordenadas actualizadas de la base.

Esto se realiza para trabajos de ingenieria de alta precision, monitoreo de la corteza
terrestre o redes geodésicas.

1.1.2. Métodos Cinematicos.

Los métodos cinematicos logran alcanzar precisiones del orden de los centimetros, los
dos mas utilizados actualmente son RTK'y NTRIP.

El método NTRIP es una parte de los métodos cinematicos relativos (diferenciales), lo que
quiere decir que requiere de una base de coordenadas conocidas para entregar
coordenadas exactas de precision.

NTRIP es el acrénimo de Transporte en Red del RTCM a través de IP, lo que quiere decir
que requiere de una conexion de internet permanente desde el mévil al caster (servidor),
por lo general la base es una Estacion de Monitoreo Continuo del IGM a la cual se puede
acceder de forma libre y gratuita.

NTRIP es al ser un método cinematico nos permite tomar una serie de puntos a la vez ya
que la antena no esta en un solo lugar fijo, principalmente este método es utilizado para
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realizar levantamientos topograficos o replanteos, agricultura de precision, cartografia,
puntos de control fotogramétrico o topogréfico.

El método NTRIP es muy dtil ya que las correcciones van desde las estaciones REGME
por lo cual las coordenadas a tiempo real ya estan directamente en el marco de referencia
oficial del Ecuador SIRGAS — ECUADOR (Elipsoide GRS80, ITRF08 Epoca 2016.43) y no
se requeria otra estacion base.

Creacion de la cuenta NTRIP
Para acceder al servicio NTRIP se requiere:

1. Antenas GNSS con capacidad NTRIP (AllyNav'R26, R26L webUI, R10).

2. Capacidad de mantener una conexion estable y de calidad al Internet.
3. Cuenta en un servicio NTRIP
a. Puede seren un servidor local propio, o en el servidor institucional del Instituto
Geogréfico Militar.

Se recomienda utilizar el servicio NTRIP del Instituto Geografico Militar al ser el ente rectory
oficial de la cartografia nacional, sus estaciones son de calidad y garantizan buenos
resultados.

El acceder a su servidor es mediante los siguientes pasos:

Nos dirigimos a la pégina: https:/www.geoportaligm.gob.ec/ntrip/public/visor donde

podemos observar las estaciones disponibles y nos permite la opcién de acceder al
servicio.

@ Acceso al servicio

Total de Estaciones Disponibles
Veneru

D Manual de usuario el /72 Estado do las estaciones

30 B ¢ Estaciones

Rey, A
e Cry A
gpita e,
g “iny,
S,
—

Monitoreo en vivo del servicio NTRI. *

»
3
4
3
P
5
3
2
[
g
a

200km Scale: 1/0244867

Nos saldra una pestafia emergente con una advertencia relacionada al uso de datos y
acceso al sistema.

Pagina 4 de 37


https://www.geoportaligm.gob.ec/ntrip/public/visor

®

www.allien-gnss.com

- Se desplegara un formulario de registro donde lo llenaremos con nuestros datos
personales

2B NTRIP IGM = Contacto  Videos tutoriales  Portal de Geodesia

Nombre  Allien GNSS
Correo electrénico  info@allien-gnss.com
Confirmar correo electrénico  info@allien-gnss.corr
Pais  ECUADOR :

Tipo de institucion  privada

Institucion  AlllenGNSS

Pregunta 1 'y

Pregunta2

Pregunta3

- Finalmente llenamos el formulario recordando que todas las antenas AllyNav R26, R26L
webUl, POLARIS POLS100, FJD Trion GNSS V10i/ V1t, cuentan con capacidad de recibir
correcciones RTCM, son Triple frecuencia, multiGNSS. Seleccionamos el uso deseado,
aceptamos la licencia de uso, y pasando la validacidn de “No soy un robot” antes de dar
clic en “Registro”.
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. Con qué fin utilizara el servicio?
Pregunta 3

4

Consultoria

Licencia de uso _ _ _ o - )
+ Caster Ntrip: Es un servidor que gestiona principalmente la difusion de las correcciones

GNSS a los usuarios finales

+ Usuario Ntrip: Son los usuarios que pueden recibir los datos GNSS del caster Ntrip.
+ RCTM: Comision Técnica de Radio para Servicios Maritimos

ACERCA DE ESTA LICENCIA

Esta licencia esta destinada a ser utilizada por las personas que descarguen informacion
de los datos GNSS de la red de monitoreo continuo del Ecuador.

[ He leido y acepto los términos y condiciones de uso ]

/- Descargar Licencia
o= g

™

reCAPTCHA
Erivacy - Terms

\/ I'm not a robot

- Una vez llenado todos los campos de forma correcta nos saldra una notificacion de ha
sido registrado satisfactoriamente.
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Cuidar sus credenciales, es su responsabilidad

- Las credenciales habran llegado a nuestro correo electronico registrado, puede llegar a
la bandeja de no deseados.

= M Gmai Q seach in ermsiis = @ Smiw- ® &
o 7 compom ¢« @ 0§ 8 0 & mD . -
i

Activacion del servicio NTRIP (s e« a8 @
=} O inbex
) . Mtrip-IGM " @
o @ snoored -

B Sen Fa spansh . s
D Draks

Labels +
B [GmailjEmisdos

B [GrailyPapsiera

GEODESIA - 1GM

Una vez obtenidos esos datos podemos configurar la controladora.

3. Usoencampo

Al trabajar con métodos cinematicos, en especial NTRIP no se requiere el uso de una base CORS
propia (salvo que tenga un servidor y servicio RTK propio). Cuando el usuario utiliza el protocolo
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NTRIP lo unico que se requiere son las antenas Réver (mdviles), por lo que no se debe materializar

el punto de control geodésico base ya que los Mountpoints seran las antenas de la red activa
REGME.

Se puede materializar los puntos rover con los que se va a trabajar con NTRIP, como puntos
topograficos, fotogramétricos, lotizaciones, entre otros.

3.1. Materiales a utilizar
e Equipo GNSS ftriple frecuencia, multibanda, multiGNSS.
o Maleta de transporte.
e Bipode.
e Baston de aluminio (o fibra de carbono).
e Sujetador receptor-baston.
e Hoja de campo.
e Colectora.
e Conexion Internet.
e Celular con datos de consumo Internet, otros.

Se recomienda el uso de un bipode para evitar el error de aplome del baston, por lo que se
obtendra mejores resultados. Se lo recomienda para puntos de control que requieran mejor
precision que puntos ordinarios, ej. Puntos de control fotogramétrico, puntos base de topografia
con estacion total.
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3.2. Configuracion aplicacion AllyPad.

Dentro del procedimiento de utilizacion de los equipos debemos utilizar la colectora y la aplicacion
AllyPad. AllienGNSS, provee al usuario, la licencia perpetua de la aplicacion AllyPad, para ejecutar
la configuracion de los equipos GNSS, a través de los diferentes métodos de posicionamiento
GNSS vigentes en la actualidad.

Previamente debemos asegurarnos de que la colectora este conectada a una red de datos méviles
via celular, WiFi, etc para el correcto uso del servicio NTRIP.
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Activado

Red actual -

=2 ALLIENGNSS

Conectado

Redes disponibles e

CELERITY_VISCAINO

JOSELIN PINOS

NETLIFE-GUEVARA

Detalles Realizado

1. Dentro de la colectora nos dirigimos a la opcién de “Project Manager”. Por defecto
se abrira el ultimo proyecto utilizado
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16:59 | 11.4KB/s 24 ©

r‘_

Project

Manager

Coordinate
System

Export data

B v ED

/77 SINGLE H:0.025 Q’g @
W) Aged  V:0.045 31/36

39%

20231017

R g
o i b

& V) el
el n

Localization  Calibrate Point

Points Code Library
Database Manager

3t
Software About Software
Settings

2. Nos dirigimos a la seccion de “Proyectos”
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Proyectos

Sistema de coordenadas

i

Exportar archivo

¢

=

X

Configuracion de capas

20240120[AllienGNSS]

it
L

Calibracion del sitio

]

Biblioteca de puntos

13t

Configuracion

Yo

Importacion de datos

Dispositivo

B )

&
M

Calibrar punto

i

Administrar biblioteca de
codigos

©

Acerca de

_H._

mas

3. Crear un nuevo proyecto.

1:43 sab,3defeb. B @™

6 Proyectos

20240120

Program Storage,

20240121

Program Storage/AllyNavSurve

k1

Program Storage/AllyNavSurvey.

20240105

Program Storage/AllyNav

20240102

practica 1

Program Storage/Ally

20122023

Program Storage/AllyNavSurvey/Proj

20231219

ge/AllyNav

20231112

ram Storage/#

20231027

Program Storage/AllyNavSul

20231021

n Storage/AllyNavSus

Ingrese la clave de

Project

1l

AllienGNSS

2024-01-20 09:1

nsulta t@

AllienGNSS
2024-01-2111:34:04
AllienGNSS
2024-01-05 18:07:58
AllienGNSS

AllienGNSS

2024-01-021

AllienGNSS

AllienGNSS
2023-12-20 10:52:11

AllienGNSS

-19 11:19:58

AllienGNSS

2023-10-28 09:43:48

2023-10-27 14:22:44
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4. Aqui se configurara el nombre del proyecto, el nombre del operador de campo y
alguna nota u observaciones respectiva.
4.1.A continuacién, damos click en la opcién de “Parametros de sistemas de

coordenadas”.

3:50 sab,3defeb. ® @ 100% @

6 Crear proyecto

Informacion basica Parametros de sistema de coordenadas

Ruta del proyecto Program Storage/AllyNavSurvey/Project
Nombre del proyecto ALLIEN_NTRIP X
Operador AllienGNSS
Notas

Fecha de creacion 2024-02-03 15:50:28
Usar los ultimos pardmetros del sistema de coordenadas del proyecto O
Usar la biblioteca de cédigo del dltimo proyecto : O

 z X c || v B N M L
ctrl  1#1 Espariol (US) < >
[ @) N i
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5. Dentro de este menu esta el elipsoide de referencia, el marco de referencia terrestre
internacional que deseamos, la proyeccion y zona para el sistema de coordenadas
planas, y el modelo de datum vertical (Modelo geoidal para alturas fisicas).

1:45 sab,3defeb. M B ™

6 Crear proyecto

Informacion basica

Tipo de parametros del sistema

Parametros locales >
de coordenadas

Nombre Default :E

WGS-84
Semieje mayor:6378137 1/f:298.257223563

No establecido

Proyeccién UTM(Hemisferio Sur) ‘
Meridiano central W81°00'00"

Ninguna
Ninguna
Ninguna

Ninguna

1l ) <

5.1.GNSS trabaja en un sistema de referencia espacial (XY Z), por lo cual debemos
definir un elipsoide de referencia el cual nos va a entregar coordenadas de latitud
(9), longitud (A) y altura elipsoidal h. Por defecto el software nos marca el sistema
WGS84 es RECOMENDABLE cambiarlo al Sistema de Referencia Geodésico
Oficial para Ecuador — SIRGAS ECUADOR, el elipsoide del Sistema de
Referencia Geodésico de 1980 (GRS80) definido por la Union Internacional de
Geodesia y Geofisica en 1980 (IUGG 1980).
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Nota el sistema GRS80 es similar al WGS84 hasta el orden de las decimas de
milimetros y se concluye que son equivalentes para fines practicos.

1:44 séb,3defeb. A ™

& Administracién de elipsoides

clarke-1880

Semieje mayor:6378245

1/£:293.4663 €2:0.006803481196
Clarke1880(IGN)

Semieje mayor:6378249.2

1/£:293.4660213 €2:0.006803487646
Clarke1880(ARC)

Semieje mayor:6378249.145

1/£:293.4663076 €2:0.00680348102
International 1924

Semieje mayor:6378388

1/£:297 €2:0.006722670022
Bessel 1841

Semieje mayor:6377397.155

1/£:299.15281285 €2:0.006674372231
MERIT-83

Semieje mayor:6378137

1/£:298.257 €2:0.006694385
SGS85

Semieje mayor:6378136

1/£:298.257 €2:0.006694385
GRS80

Semieje mayor:6378137

1/£:298.257222101 €2:0.006694380023
IAU76

Semieje mayor:6378140

1/£:298.257 €2:0.006694385
Airy-1830

Semieje mavor:6377563.396

5.2.Una vez definido el elipsoide de referencia (GRS 1980) podemos proyectar la
superficie esférica de la Tierra a través de un plano y obtener coordenadas planas
Este y Norte (utilizadas en topografia y proyectos similares).
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1:47 séb,3defeb. MA@ ™

é Proyeccidn

Modo de proyecciones a |Proyeccion UTM >

—
Meridiano central b | W81°0000"zone17]

Hemisferio Sur d

e

I O

FaN

5.3.La UTM esta dividida en zonas, en el caso de Ecuador continental esta en las
zonas 17 y 18 Norte y Sur respectivamente, mientras que las Islas Galapagos se
ubican en las zonas 15y 16 norte y sur. La cobertura de cada zona UTM es de
aproximadamente +- 3° a cada lado desde el meridiano central.
En todos los casos el origen de latitudes seran el ecuador (0°0°0”), por ende, si la
zona es sur es porque esta por debajo del ecuador (latitudes sur o negativas), el
factor de escala en el meridiano central sera 0.9996, el falso este sera: 500 000
El resto de los parametros dependera de las zonas de la siguiente manera:
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ECUADOR CONTINENTAL ECUADOR INSULAR
- Falso Meridiano Falso Norte
Merid also No
Zona g;'nt'ra;:() Norte Zc;:a Central .
NO1R7TE 0 NORTE 87
-81 15 SUR 10 000 000
17 SUR 10 000 000
16 0
NO1/gTE ’ NORTE -93
-75 16 SUR 10 00000
18 SUR 10 000 000

Si marcamos sobre el meridiano central se nos desplegara un menu donde podemos
escoger la zona en la que estamos trabajando o se puede utilizar el icono de ubicacion
para que el programa lo estime de forma automatica.

Es importante definir el hemisferio siempre marcando el boton de la tercera fila, caso
contrario se obtendra un error en la inicializacion de las coordenadas de precision.

a. Seleccion del tipo de proyeccion.
b. Seleccion manual de la zona UTM.

b. Seleccién automatica de la zona UTM.
d. Selector del hemisferio de la zona (lzquierda hemisferio norte, derecha hemisferio

sur).
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Mado de proyecciones Proyeccion UTM

Meridiano central we10000Tonet7] > (@)

Meridiano central

WB1°D0'00"[zone17)

W75 0000 [zone18]
W69 D000 [zona19]
WB3"0000"[zone20]
WS7"0000°[20ne21]
W51°D0'00"[zone22|
WA45"00'00" [zone23]
W39 D000 [zone24]
W33 0000* [zone25]
W27°D0'00"[zone26)|
W21 0000"[zone27]

W15°00'00"[zone28]

Aceptar

5.4. Se puede definir una proyeccion local como el caso de la TMQ, TM Rumifiahui, TM
Guayaquil entre otras de forma similar cambiando a la proyeccion de “Mercator
Transversal” y modificando los parametros de acuerdo con el sistema de proyeccion
local requerido. (Botdn a)
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Modo de proyecciones Proyeccion UTM >
Meridiano central W81°00'00"[zonel17] > @
WL Modo de proyecciones <O
Proyeccion UTM
Marcador transversal

[ Marcador transversal]:rientado al sur

Lambert conic conformal (1SP)
Lambert conic conformal (2SP)
Estereografico oblicuo (doble)
Rumania esterografica 1970
Rumania estereografica 1930
Cassini Soldner

Mercator oblicuo

Proyeccion Hotine Oblique Mercator

Krovak Oblique Conic Conformal
" —

SISTEMA REFERENCIA ESPACIAL D. M. QUITO

SIRES - TMQ
Ordenanza Metropolitana N. 225

Parametros de la Proyeccién TMQ

Datum Horizontal WGS84
Elipsoide de Referencia WGS84
Proyeccién Cartografica Transversa Merc_a;tr;ro Modificada Quito
Zona 17 SUR Modificada (W77° - W80°)
Meridiano Central W 78° 30" 00"
Origen de Latitudes N 00° 00' 00"
Factor de Escala Central 1.0004584
Falso Este 500 000 metros
Falso Norte 10 000 000 metros

Fuente: Ordenanza Metropolitana de Quito - No. 225, agosto 31 de 2007]
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6. Una vez creado y configurado el proyecto es necesario enlazarse al receptor en

campo

En la seccidn de “Dispositivo” (6.1) y luego en “Comunicacion” (6.2).

3:51 sab,3defeb. B @

No data H:NA

Afios0 V:NA

g

Proyectos

Sistema de coordenadas

i

Exportar archivo

%

Configuracion de capas

ALLIEN_NTRIP[AllienGNSS]

Calibracion del sitio Calibrar punto

4

£

Administrar biblioteca de

Biblioteca de puntos
codigos

1%

Configuracion

1o 4

mas

®©

Acerca de

Importacion de datos

A

Herramientas

M

Levantamiento
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3:51 séb,3defeb. B 0O 100% 8

Nodata H:NA % i it

Afios0 V: NA 0 78%
ALLIEN_NTRIP[AllienGNSS]

6.2 %

Configuracion movil

)

Comunicacion configuracion de la

estacion base

— o sm—

o = -

/1\ = -
Estatico Informacion Re_Posicion

x

Proyecto Dispositivo Levantamiento Herramientas

7. Aqui se debe marcar en “Model Type” y buscar el modelo de antena que se dispone
(para las antenas adquiridas en AllienGNSS es el modelo R26, R26L webUl, R10).

Pagina 21 de 37



4

A

www.allien-gnss.com

1:48 sab,3defeb. B O ™

é Comunicacion

Model Type 7 RTK(R23/R26) >

Tipo de conexion 71 Bluetooth >

parametros del dispositivo

*) 1230700126 5

8C:DE:52:DA:D6:10

Model Type

RTK(R10)

RTK(R23/R26)

RTK(U10)
RTK(S10 lite)
RTK(S10)
RTK(NMEAQ183)

GPS Interno

7.1. A continuacion, debemos enlazarnos mediante Bluetooth con el niUmero de serie
(SN) del equipo que desees utilizar en campo, el mismo que podemos corroborar
en la antena en la parte inferior de la misma junto al Part Number (PN). (Ver
Fig.7.2.).

En la seccion de “Tipo de conexidn” se nos desplegara la siguiente lista donde se

muestran los dispositivos Bluetooth cercanos disponibles y otros dispositivos que nos
hemos enlazado previamente.
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1:50 sab,3defeb. 3 @™

& Bluetooth

* 1230412935
* 1230412879
* 1230101730
* 1230101761

* 1230412860

* 1230412879

* DRNOBOA

8C:DE:52:DA:77:71

8C:DE:52:DA:73:B2

8C:DE:52:D9:CC:98

8C:DE:52:D9:CC:5C

8C:DE:52:DA:74:45

8C:DE:52:DA:73:B2

E8:2A:44:D4:42:E4

Una vez encontrada la antena terminada en NS 2935 conectamos.
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3:52 séb,3defeb. B @

é Comunicacion

Model Type

Tipo de conexion

* 1230412935

€,

Establecer salida de informacion de dispositivo...2

Parar

8. Cuando se haya enlazado satisfactoriamente a la antena podemos observar que la
“configuracién movil” se encuentra en color naranjay se observa la palabra “Base”
en la parte superior de la aplicacion. Procedemos a realizar la configuracion del mévil.
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3:53 sab,3defeb. ® 0

100% 8
BASE H:NA @ Q o
Anos0 V: NA 0] 39%
ALLIE ienGNSS]
=
nE

0

configuracién de la

estacion base
e SR,
/ ' \

r—%
- L
4 o
Estatico Informacion Re_Posicion
1
J. L XS
mas
N
L= = A y
: M S
Proyecto Dispositivo Levantamiento Herramientas
Il O

9. Aqui se seleccionaran los parametros del levantamiento y lo mas importante se
definira el método de correcciones diferenciales y enlace al servidor NTRIP.

9.1. El Angulo de corte es el angulo sobre el horizonte que la antena GNSS empezara
a recibir sefiales satelitales, se recomienda entre 10° a 15° depende el nivel de
obstrucciones para mitigar ruido y multipath.
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3:53 séb,3defeb. M OB

é Configuracion del modo Rover

Parametros basicos

Angulo de corte

Angulo de corte

Paramet|

Enlace d

Modo d¢
IP:ntrip.|
Usuario:

Configur

Punto de

Recibir

10

Indicado

15

20

25

30

35

40

45

X

letooth >

Obtener .

1-IGM >

9.2. El método de conexion sera por “Enlace de datos por Bluetooth”

Pagina 26 de 37



4

Y

www.allien-gnss.com

3:53 sab,3defeb. B O

é Configuracion del modo Rover

Parametros basicos -
- —
Angulo de corte 10 >

Parametros de recepcion de datos diferenciales

Enlace de datos Radio intemo >
Canal:5 Frecuencia:464.0125 5
Protocolo:TRIMTALK

Indicador de cambio de coordenadas base {)

Enlace de datos

Radio interno

Enlace de datos bluetooth

9.3. Nos saldra nuestra biblioteca de servidores guardados

y previamente

registrados, en caso de querer modificar o afiadir uno nuevo clic en agregar.
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3:54 sab,3defeb. M O

6 Administrador del servidor

ntrip igm
1P: .
Usuario

ntrip espoch
IP: ®
Usuario

Caster ALLIEN
IP: . j
Usuario

IGM2024

IP:ntrip.igm.gob.ec
Usuario

11

Puerto:2101
Contraseia:

Puerto:2101
Contrasefia:

Puerto:2101

Contrasena:

Puerto:2101
Contrasefia:

Aqui se definira el enlace al servidor, el usuario y contrasefia asignada al
momento de registrarnos en la pagina del IGM, luego clic en aceptar.
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3:54 sab,3defeb. A O

é Configuracion de parametros

Modo de conexion NTRIP >
- —_—
o —
- —
IP ntrip.igm.gob.ec X
Puerto 2101
Usuario REGME7
Contrasefia s )

10. Una vez configurado nos mostrara los parametros del servidor y deberemos escoger
la base Mountpoint a la cual queremos enlazarnos, se recomienda buscar una
estacion que se encuentre a menos de 10 kildmetros debido al cambio de condiciones
troposféricas.
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3:55 sab,3defeb. ® O 5 sab,3defeb. A O
6 Configuracion del modo Rover é Configuracion del modo Rover
‘== Parametros basicos
.-
Angulo de corte 10 Angulo de corte 10 >
N J y Paramet]
Punto de acceso WV
Enlace de datos Enlace de datos bluetooth Enlace d letooth >
| Quito-QUIT-IGM| X |
Modo de conexion:NTRIP Modo di
‘ntrip.igm.gob. | idor: IP:ntrip. . >
IP:ntrip.igm.gob.ec Puerto del servidor:2101 P Pajan-JNEC-IGM
Usuario:REGME7! & Contrasena:x***** Usuario:
Obtener [[configur Palanda-PLEC-IGM Obtener
Punto de acceso Quito-QUIT-GM Puntode Pedernales-PSEC-IGM 1-6M >

i i Recibir¢ Portoviejo-POEC-IGM
Posorja-DPEC-Interagua
| 4 iclar Quito-QUIT-IGM
Riobamba-EREC-ERSA
Indicador de cambio de coordenadas base @ Indicado SantaElena-SEEC-IGM ()
Santalsable-SIEC-IGM
Taisha-TSEC-IGM

Tena-IKEC-IGM

11. Una vez definida la estacidn base mas cercana podemos iniciar
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3:56 sab,3defeb. ® 0 2+ 100% 8

é Configuracion del modo Rover

Angulo de corte

Enlace de datos Enlace de datos bluetooth >

Modo de conexion:NTRIP
IP:ntrip.igm.gob.ec
Usuario:REGME’

Puerto del servidor:2101
Contrasefia:***xxx
Obtener

Punto de acceso ESPE-EPEC-IGM >

’ Iniciar

Indicador de cambio de coordenadas base - O

Il @] <

12. Una vez iniciado clic en “Aplicar” y esperamos que finalice la inicializacion como se
muestra a continuacion.
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3:56 sab,3defeb. A @ 3:56 sab,3defeb. M O

(— Configuracion del modo Rover

é Configuracion del modo Rover

Angulo de corte 10 Angulo de corte 10

Enlace de datos Enlace de datos

Modo de conexion:NTRIP Modo de conexion:NTRIP

IP:ntrip.igm.gob.ec Puerto del servidor:2101

IP:ntrip.igm.gob.ec Puerto del servidor:2101
Usuario:REGME? o Contrasefa:*++r

Usuario:REGME: Contrasefia:

Punto de acceso Punto de acceso

&,
K/ o

’ \ Il
Parar (
\ \ v / Establecer la altura de la antena...
= Parar
Indicador de cambio de coordenadas base - O ad

13. Una vez se haya inicializado de forma correcta nos saldra el tipo de solucion
(SINGLE, DGNSS, FLOAT, FIXED) recordando que la solucion FIXED es la que nos
entrega soluciones de convergencia con mayor precision y exactitud, en términos de
coordenadas. Adicional estara un indicador de la velocidad de red, las precisiones

horizontales y verticales a tiempo real, y el numero de satélites rastreados en la
barra superior de color negro.

Nos dirigimos a la pestafia de levantamiento
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ALLIEN_NTRIP[AllienGNSS]

J)

——

d—
o >
/M
configuracion de la
estacion base

Comunicacion Configuracion movil

:— — - —
| OO Erain
Y e
/M "B -
Estatico Informacion Re_Posicion
mas

o M /A
Proyecio

Levantamiento Hemamientas

14. Dentro del menU “Levantamiento” podemos encontrar las opciones para
realizar Levantamiento o Replanteos entre otras funciones.
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4:03 sab,3defeb. B B

2 99%8

/R

i H:0.028

(@> FIXED ‘e,

Q= AfosT  V:0.015 21/25 399
ALLIEN_NTRIP[AllienGNSS]

7
=4 A
Q Q
2 £ @ — 1 —
Levantamiento de puntos Levantamiento de texto Encuesta de puntos de
L
control
Y
Mo Vs CAD).
de et . JX (4 ]
Replanteo de punto CAD Mapping Replanteo CAD
m o Q. ™0
<’ ‘[a l \
Replanteo de linea Control de elevacion Replanteo de disefio de
carretera
% @ w
Levantamiento de lineas Encuesta de linea Personalizacién de
electricas funciones

L = M A

Proyecto Dispositivo Levantamiento Herramientas

1 @ <

15. Dentro de la opcion de “Levantamiento de puntos” podemos encontrar la
interfaz de trabajo, AllyPad nos ofrece lo siguiente

15.1. Velocidad de bajada de datos, tipo de solucién, precisiones
horizontales y verticales, numero de satélites rastreados, bateria de la
antena.

4:05 sab,3defeb. ® @ 2 98%8

< @ FIXED H:0016 %
Afos1 V:0.015 21/24

38%
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15.2. Las coordenadas en tiempo real Este (x), Norte (y), y la altura elipsoidal,
el PDOP que es un indicador de la calidad de la informacién y la distancia a la
base en metros.

Norte:9976090.4484 alto:2858.0479
este:778003.5445 Distancia de base:990.2648
PDOP:1.1000 B
15.3. Las herramientas de medir puntos (a) y de cambiar el mapa base (b), el

resto de las herramientas corresponden a: Calcular el area, activar sistema IMU,
anotaciones, cambiar mapa base,

; S W
eswe GP0 ;éu S ‘53\ /Alrb aMJ\(

Como se aprecia se tiene una cantidad de bibliotecas de mapas base, pero se
puede afiadir informacion desde una IDE a través del servicio de visualizacion WMS, lo
que nos permite importar informacién cartografica disponible desde un geoservicio para
su utilizacion en diversos programas.
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Norte:9976090.4498 alto:2858.0513
este:778003.5410 Distancia de base:990.2679
PDOP:1.1000

Map Display

M Ninguna
Google Map(mapa estandar)
Google Map(Mapa de satélite)
OpenStreetMap

| WMS Map Config

calibracion del mapa

Nombre Pt1 X Codigo

Altura de antena 2m(Altura vertical] >
15.4. En esta secciéon podemos cambiar el nombre del punto y asignar un

codigo representativo al mismo Ej. Nombre: 1 Codigo: VIA.

Adicional podemos configurar la altura de la antena, se debe tener en
consideracion siempre esta variable, ya que una altura de la antena incorrecta
puede llevar a errores de posicionamiento en la componente vertical.

Nombre Pt1 X__Codigo -n

Altura de antena 2m[Altura vertical] }

1] @] <

Dentro de este apartado podemos configurar la altura de la antena, recordando
que si trabajamos con un baston de aluminio este estara graduado y siempre nos
indicara la altura vertical a la base de la antena.
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e Parametros de la antena
Altura medida de la antena{m) 2 X
Tipo de medicion de antena Altura vertical

Aliura de antena

Minguna

https://allien-gnss.com/

ALLIEN GNSS

Tecnologia Geoespacial

(+593)98 2316377

]

Yelololc

ocH ol Metro Alomedo
Quito-Ecuador

DERECHOS RESERVADOS 2024
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